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Abstrakt 

Nowoczesne systemy komputerowego sterowania procesami przemysłowymi muszą sprostać 

stale rosnącym wymaganiom stawianym tego typu układom pod względem wydajności oraz 

optymalnego przebiegu wartości regulowanej. Z tego też względu powszechnie używane w 

przemyśle kontrolery PID coraz częściej zastępuje się układami realizującymi bardziej wydajne 

i lepiej dostosowane do danego procesu algorytmy sterowania. Dodatkowo prowadzone są 

obecnie intensywne badania nad sieciowymi systemami sterowania (Networked Control 

Systems – NCS), w których pętle sterowania zamknięte są za pomocą sieci czasu rzeczywistego. 

Układy sterowania NCS odgrywają ważną rolę szczególnie w przypadku technologii IoT 

(Internet of Things – Internet Rzeczy).  Jedną z możliwości zwiększenia wydajności zarówno 

klasycznych układów sterowania jak i układów NCS jest zastosowanie kontrolerów 

niecałkowitego zmiennego rzędu oznaczanych jako FVOPID.  

Przedstawiane wyniki badań prezentują koncepcję zaprogramowania działania kontrolera 

typu PID uogólnionego do zmiennego niecałkowitego rzędu (FVOPID), w którym wartości 

rzędu zmieniane są skokowo w zależności od bieżącej wartości błędu sterowania. 

Przedstawione zostaną badania nad użyciem algorytmów optymalizacji do doboru 

parametrów prezentowanego kontrolera. Omówione zostaną również następujące 

zagadnienia: problem ograniczonej pojemności bufora pamięci kontrolera, zastosowania 

proponowanego kontrolera do sterowania w układach w regulacji napięcia, opis toolboxa 

programu MATLAB do symulacji układów niecałkowitego zmiennego rzędu z czasem 

dyskretnym.   

Prezentacja będzie przedstawiona w języku angielskim. 
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