Tytut: Implementacja wybranych algorytmdéw optymalizacji w strojeniu kontroleréw typu PID
zmiennego niecatkowitego rzedu

(Eng): The implementation of selected optimization algorithms in tuning of fractional-variable-
order PID controllers

Abstrakt

Nowoczesne systemy komputerowego sterowania procesami przemystowymi muszg sprostac
stale rosngcym wymaganiom stawianym tego typu uktadom pod wzgledem wydajnosci oraz
optymalnego przebiegu wartosci regulowanej. Z tego tez wzgledu powszechnie uzywane w
przemysle kontrolery PID coraz czesciej zastepuje sie uktadami realizujgcymi bardziej wydajne
i lepiej dostosowane do danego procesu algorytmy sterowania. Dodatkowo prowadzone sg
obecnie intensywne badania nad sieciowymi systemami sterowania (Networked Control
Systems —NCS), w ktorych petle sterowania zamkniete sg za pomoca sieci czasu rzeczywistego.
Uktady sterowania NCS odgrywajg wazng role szczegdlnie w przypadku technologii loT
(Internet of Things — Internet Rzeczy). Jedng z mozliwosci zwiekszenia wydajnosci zaréwno
klasycznych uktadéw sterowania jak i uktadéw NCS jest zastosowanie kontrolerow
niecatkowitego zmiennego rzedu oznaczanych jako FVOPID.

Przedstawiane wyniki badan prezentujg koncepcje zaprogramowania dziatania kontrolera
typu PID uogdlnionego do zmiennego niecatkowitego rzedu (FVOPID), w ktorym wartosci
rzedu zmieniane sg skokowo w zaleznosci od biezgcej wartosci btedu sterowania.
Przedstawione zostang badania nad uzyciem algorytmdéw optymalizacji do doboru
parametrow prezentowanego kontrolera. Omdwione zostang rowniez nastepujgce
zagadnienia: problem ograniczonej pojemnosci bufora pamieci kontrolera, zastosowania
proponowanego kontrolera do sterowania w uktadach w regulacji napiecia, opis toolboxa
programu MATLAB do symulacji uktadéw niecatkowitego zmiennego rzedu z czasem
dyskretnym.

Prezentacja bedzie przedstawiona w jezyku angielskim.
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