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Nazwa . Modelowanie obiektéw sterowania Kod przedmiotu MAT2MOS
przedmiotu
Rodzaj obieralny Semestr 2 Punkty ECTS a
przedmiotu
Liczba
godzin w W-15 Cw-0 PS-0 P-0 L-30 S-0
semestrze
Przedmioty
wprowadzajace
Zatozenia i Zapoznanie studentdéw z modelowaniem elementow automatyki. Zapoznanie studentéw z metodami i przebiegiem procesu modelowania obiektow sterowania.
cele Nabycie umiejetnosci tworzenia modeli matematycznych i symulacyjnych obiektéw sterowania. Nabycie umiejetnosci prowadzenia badan symulacyjnych obiektéw
przedmiotu| sterowania z uzyciem wybranych pakietéw wspomagajgcych. Zapoznanie z metodami badania uktadéw liniowych i nieliniowych.
Forma Pisemny test zaliczeniowy z wyktadu.
zaliczenia Laboratorium: Ocena sprawozdan z zadan laboratoryjnych, ocena sprawdzianéw wejsciowych;
Pojecia stosowane w automatyce. Wtasnosci statyczne i dynamiczne elementow. Podstawowe liniowe cztony automatyki. Budowa i przeksztatcenia schematéw
» blokowych. Badanie stabilnosci liniowych uktadéw regulacji automatycznej. Podstawowe pojecia i zasady modelowania obiektéw sterowania, wykorzystanie réwnan
Tresci bilansowych réwnan Lagrange'a Il rodzaju, réwnan Hamiltona. Metody modelowania obiektéw mechanicznych, cieplnych, chemicznych, cisnieniowych,
programowe przeptywowych. Przyktady modeli uktaddw regulacji i sterowania. Metody tworzenia modeli symulacyjnych na podstawie modeli matematycznych. Przyktady
zastosowania programu SIMULINK do modelowania dynamiki liniowych i nieliniowych uktadéw mechanicznych.
I:;;:Styyczne programowanie z uzyciem komputera, ¢wiczenia przedmiotowe, wyktad problemowy,
Efekty Zapisa¢ minimum 4, maksimum 8 efektéw ksztatcenia zachowujac kolejnos¢: Odniesienie do kierunkowych efektéw
ksztatcenia wiedza-umiejetnosci-kompetencje. Kazdy efekt ksztatcenia musi by¢ weryfikowalny. ksztatcenia
K_ W01
K_ W03
EK1 zna metody modelowania obiektéw cieplnych, chemicznych, cisnieniowych, przeptywowych K_Wo04
K_W06
K_Wo07
K_Wo04
K_Wo07
K_U01
EK2 opisuje, odréznia i wyjasnia metody tworzenia modeli symulacyjnych K_U03
K_U07
K_U15
K_Ul6
) P . I ) P - . P K_Uo1
EK3 potrafi utozy¢ réwnania dynamiki obiektéw korzystajac z metod: réwnan bilansowych, réwnan Lagrange'a, metody K7U07
Hamiltona. -
K_U10
K_U01
) . . . . K_U03
EK4 potrafi tworzy¢ modele symulacyjne na podstawie modeli matematycznych K_U07
K_U12
. L . . ) I, . . K_K02
EKS rozumie pqtrzebe for.mu’fowanla i przekazywania spoteczenstwu informacji i opinii dotyczacych modelowania w zakresie K_KO3
automatyki i robotyki K_K05
Nr efektu Forma zajec (jesli jest wiecej niz jedna), na

ksztatcenia

Metoda weryfikacji efektu ksztatcenia

ktérej zachodzi weryfikacja

ocena opanowania materiatu na podstawie testu zaliczeniowego, ocena wejsciéwek, ocena sprawozdah z zadan

EK1 W,L
laboratoryjnych
EK2 ocena opanowania materiatu na podstawie testu zaliczeniowego, ocena wejsciéwek, ocena sprawozdanh z zadan WL
laboratoryjnych '
EK3 ocena wejscidwek, ocena sprawozdan z zadan laboratoryjnych L
EK4 ocena wejscidwek, ocena sprawozdan z zadan laboratoryjnych L
EK5 ocena sprawozdan z zadan laboratoryjnych na podstawie pisemnych opiséw rozwigzania L
1 - Udziat w wyktadzie 15x2h 30
Bilans - -
2 - Udziat w laboratorium 15x2h 30
naktadu
pracy 3 - Udziat w konsultacjach 5
studenta (4 - przygotowanie do wejéciéwek 10
(w - p ,
godzinach) 5 - Przygotowanie koncowego raportu z zadan 30
RAZEM: 105
Naktad pracy studenta zwigzany z zajeciami wymagajacymi bezposredniego udziatu nauczyciela: 65 ECTS
Wskazniki (1)+(2)+(3) 2,5
ilosciowe Naktad pracy studenta zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym: 60 55
(2)+(5) '
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